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EPAで使用可能な
静電気対策モデル

より正確に、より確実にトルク調整
τϧΫௐͷϐον͕͍͔ࡉͷͰɺਫ਼ີͳௐ͕ՄͰ͢ɻ
͍͡ΓࢭΊεϦʔϒΛશػछඪ४Ͱ付ଐ͍ͯ͠ΔͨΊɺ
τϧΫௐͷૢޡ作͙͜ͱ͕Ͱ͖·͢ɻ

ϒϥγϨεͷͨΊΧʔϘϯϒϥγͷަ͕ෆཁɻϞʔλʔͷण໋͘ɺ̏ ؒ༻ՄͰ͢ɻ
͞Βʹɺނোͷগͳ͍ϚάωοτεΠονΛ࠾༻͍ͯ͠·͢ɻɹɹɹɹɹ･･˞༻݅ɺڥʹΑΔɻ

16段階×8目盛：VE-3000･4000（P）･4500（P）･4000（P）AC
4500（P）AC･･4500（P）-HS4･5000（P）-DL5
6000（P）-DL5･5000（P）R･6000（P）R･5000（P）RSOP
6000（P）RSOP･5000（P）S･5000（P）SSOP
24段階×5目盛：VE-1500EPA･2000EPA

͍͡ΓࢭΊεϦʔϒΛશػछඪ४付ଐ

作業現場に配慮した
スムーズな取付、配線
ྀ͠ɺηϧͷύΠϓʹऔΓ付͚͍͢͠Α͏ʹۀͷ作ݱ
എ໘Λ̧ Χοτ͠ ͨ৽ઃܭίϯτϩʔϥʔΛ࠾༻（DCλΠϓ）ɻ
ACλΠϓAC100̫ ίϯηϯτʹଓɺίϯτϩʔϥʔෆཁͰ͢ɻ

使いやすく、疲れにくいエルゴノミックデザイン
ຊମΛѲΔͱϨόʔҐஔ͕ࣗવͱࢦʹϑΟοτ͢Δܗঢ়ɺ
ৼಈΛٵऩ͢ΔॊΒ͔͍ήϧύουɺ͢ Γʹ͍͘ද໘্͛ͳͲɺਓ͍ؒͨͮجʹֶσβΠϯͰ͢ɻ

खͷෛ୲ΛܰݮɺຊମΛͬ͠ ͔ΓϗʔϧυՄࢦΛஔ͘͜ͱͰ҆ఆ͕ײΞοϓ
（1500EPAɼ2000EPA）

ॎଧͪʹϨόʔࣜ ԣଧͪʹϓογϡࣜ
ϚάωοτεΠον（ඇ৮ࣜ）࠾༻Ͱ
෦ͷຎ・ଛইΛܰݮ

ͬ͠ʹίʔυΛຊମڧߴ ͔Γݻఆͯ͠
͓ΓɺணҾͬுΓʹΑΔނোΛࢭ

༺࠾ৎͳΪϠΫϥονΛؤ

ैདྷͷϒϥγ付͖Ϟʔλʔɺϒϥγ͕
ຎ͢ΔͨΊఆظతͳަ͕ඞཁͰͨ͠ɻ
ϒϥγϨεϞʔλʔɺΠϯόʔλճ࿏ͰճసΛ
ຎΛ͑ͨɺϝϯςφϯεϑϦʔɻͯ͠ޚ੍
૽ԻϊΠζͱ͍ͬͨಛൃ͠ش·͢ɻ

εςʔλʔ（ݻఆࢠ）

ϩʔλʔ（ճసࢠ）

HIͱLPWͷସՄͳ
֎付͚ίϯτϩʔϥʔ

؆୯ͳίʔυଓΛ࣮ݱ（DCλΠϓ）

ηϧͷύΠϓʹ
ఆՄݻ

П28
ᶱ

৴߸ग़ྗ付 （͖SOPλΠϓ）
ΧϯλʔPLCଓՄɻ

ϘσΟ͔ΒεΠονϨόʔɺεϦʔϒ
·ͰಋిੑͷथࢷΛ༻͍ͯ͠Δ
ͷͰ੩ిؾ͕ؾʹͳΔΤϦΞͰɺ
҆৺ͯ͠ωδకΊ作͕ۀͰ͖·͢ɻ
߅105ʙ1010Њ
˞7&�����&1"ɺ7&�����&1"

ELECTRIC TOOLS
TECHNICAL

ిಈυϥΠόʔ･ςΫχΧϧ

˞ຊΧλϩάൃ࣌ߦʹௐࠪதͷͷɺαΠζʹΑͬͯ
ɹରԠࡁΈͰͳ͍ͷ͋Γ·͢ͷͰɺ࠷৽ใWEBαΠτΑΓ֬͝ೝ͍ͩ͘͞ɻ
ɹXXX.WeTTeM.DP.KQ

環境対策
PC（Ԗ）・CE（ΧυϛϜ）・HH（ਫۜ）・6ՁΫϩϜ・
PBB（ϙϦषԽϏϑΣχϧ）・PBDE（ϙϦषԽδϑΣχϧΤʔςϧ）・
DEHPɺBBPɺDBPɺDIBP（ϑλϧࢎΤεςϧྨ）
このマークは、上記10物質の使用量制限（欧州RoHS指令）に
対応したものに表示しています。

長寿命・故障の少ない設計 メンテナンスフリー

PushLever Lever 衝撃吸収ゲルパッド
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EPAで使用可能な
静電気対策モデル

より正確に、より確実にトルク調整
τϧΫௐͷϐον͕͍͔ࡉͷͰɺਫ਼ີͳௐ͕ՄͰ͢ɻ
͍͡ΓࢭΊεϦʔϒΛશػछඪ४Ͱ付ଐ͍ͯ͠ΔͨΊɺ
τϧΫௐͷૢޡ作͙͜ͱ͕Ͱ͖·͢ɻ

ϒϥγϨεͷͨΊΧʔϘϯϒϥγͷަ͕ෆཁɻϞʔλʔͷण໋͘ɺ̏ ؒ༻ՄͰ͢ɻ
͞Βʹɺނোͷগͳ͍ϚάωοτεΠονΛ࠾༻͍ͯ͠·͢ɻɹɹɹɹɹ･･˞༻݅ɺڥʹΑΔɻ

16段階×8目盛：VE-3000･4000（P）･4500（P）･4000（P）AC
4500（P）AC･･4500（P）-HS4･5000（P）-DL5
6000（P）-DL5･5000（P）R･6000（P）R･5000（P）RSOP
6000（P）RSOP･5000（P）S･5000（P）SSOP
24段階×5目盛：VE-1500EPA･2000EPA

͍͡ΓࢭΊεϦʔϒΛશػछඪ४付ଐ

作業現場に配慮した
スムーズな取付、配線
ྀ͠ɺηϧͷύΠϓʹऔΓ付͚͍͢͠Α͏ʹۀͷ作ݱ
എ໘Λ̧ Χοτ͠ ͨ৽ઃܭίϯτϩʔϥʔΛ࠾༻（DCλΠϓ）ɻ
ACλΠϓAC100̫ ίϯηϯτʹଓɺίϯτϩʔϥʔෆཁͰ͢ɻ

使いやすく、疲れにくいエルゴノミックデザイン
ຊମΛѲΔͱϨόʔҐஔ͕ࣗવͱࢦʹϑΟοτ͢Δܗঢ়ɺ
ৼಈΛٵऩ͢ΔॊΒ͔͍ήϧύουɺ͢ Γʹ͍͘ද໘্͛ͳͲɺਓ͍ؒͨͮجʹֶσβΠϯͰ͢ɻ

खͷෛ୲ΛܰݮɺຊମΛͬ͠ ͔ΓϗʔϧυՄࢦΛஔ͘͜ͱͰ҆ఆ͕ײΞοϓ
（1500EPAɼ2000EPA）

ॎଧͪʹϨόʔࣜ ԣଧͪʹϓογϡࣜ
ϚάωοτεΠον（ඇ৮ࣜ）࠾༻Ͱ
෦ͷຎ・ଛইΛܰݮ

ͬ͠ʹίʔυΛຊମڧߴ ͔Γݻఆͯ͠
͓ΓɺணҾͬுΓʹΑΔނোΛࢭ

༺࠾ৎͳΪϠΫϥονΛؤ

ϒϥγϨεͷͨΊΧʔϘϯϒϥγͷަ͕ෆཁɻϞʔλʔͷण໋͘ɺ̏ ؒ༻ՄͰ͢ɻ
͞Βʹɺނোͷগͳ͍ϚάωοτεΠονΛ࠾༻͍ͯ͠·͢ɻɹɹɹɹɹ･･

ैདྷͷϒϥγ付͖Ϟʔλʔɺϒϥγ͕
ຎ͢ΔͨΊఆظతͳަ͕ඞཁͰͨ͠ɻ
ϒϥγϨεϞʔλʔɺΠϯόʔλճ࿏ͰճసΛ
ຎΛ͑ͨɺϝϯςφϯεϑϦʔɻͯ͠ޚ੍
૽ԻϊΠζͱ͍ͬͨಛൃ͠ش·͢ɻ

εςʔλʔ（ݻఆࢠ）

ϩʔλʔ（ճసࢠ）

HIͱLPWͷସՄͳ
֎付͚ίϯτϩʔϥʔ

؆୯ͳίʔυଓΛ࣮ݱ（DCλΠϓ）

ηϧͷύΠϓʹ
ఆՄݻ

П28
ᶱ

৴߸ग़ྗ付 （͖SOPλΠϓ）
ΧϯλʔPLCଓՄɻ

ϘσΟ͔ΒεΠονϨόʔɺεϦʔϒ
·ͰಋిੑͷथࢷΛ༻͍ͯ͠Δ
ͷͰ੩ిؾ͕ؾʹͳΔΤϦΞͰɺ
҆৺ͯ͠ωδకΊ作͕ۀͰ͖·͢ɻ
߅105ʙ1010Њ
˞7&�����&1"ɺ7&�����&1"

ELECTRIC TOOLS
TECHNICAL

ిಈυϥΠόʔ･ςΫχΧϧ

˞ຊΧλϩάൃ࣌ߦʹௐࠪதͷͷɺαΠζʹΑͬͯ
ɹରԠࡁΈͰͳ͍ͷ͋Γ·͢ͷͰɺ࠷৽ใWEBαΠτΑΓ֬͝ೝ͍ͩ͘͞ɻ
ɹXXX.WeTTeM.DP.KQ

環境対策
PC（Ԗ）・CE（ΧυϛϜ）・HH（ਫۜ）・6ՁΫϩϜ・
PBB（ϙϦषԽϏϑΣχϧ）・PBDE（ϙϦषԽδϑΣχϧΤʔςϧ）・
DEHPɺBBPɺDBPɺDIBP（ϑλϧࢎΤεςϧྨ）
このマークは、上記10物質の使用量制限（欧州RoHS指令）に
対応したものに表示しています。

長寿命・故障の少ない設計 メンテナンスフリー

PushLever Lever 衝撃吸収ゲルパッド
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ిಈυϥΠόʔ��ଟ࠼ͳϥΠϯφοϓͰɺ෯͍χʔζʹԠ͑Δ

電動ドライバー
ిಈυϥΠόʔͷ৺ଁ෦Ͱ
͋ΔϞʔλʔʹߴɺ ੑͳε
ϩοτϨεɾϒϥγϨεϞʔ
λʔΛ࠾༻ɻ
కΊ͚ਫ਼͚ͩͰͳ͘ɺ
ޮɺϝϯςφϯεੑΛ্
ͤ͞ɺੜݱ࢈ͷύϑΥʔϚ
ϯεΛߴΊ͍͖ͯ·͢ɻ

VE-4000

品質を、
その手から

VE

電動ドライバー

࿈ଓͨ͠ΈཱͯఔͷωδకΊ作ۀʹ͓͍ͯɺ
作ऀۀͷෛ୲ΛݮΒ͢ΤϧΰϊϛοΫσβΠϯɻ
εϜʔζͳઃஔਫ਼ີͳτϧΫௐɺ
҆͘ఆ͓͍͍ͯͨͩͨ͘͠ΊͷϝϯςφϯεϑϦʔԽɻ
VEγϦʔζɺϓϩϢʔεͷిಈυϥΠόʔͱ͠ ͯɺ
ੜݱ࢈Λྗڧʹαϙʔτ͠ ·͢ɻ

˞Ϣʔβʔొ͍ͨͩ ͱ͘௨ৗ�ؒͷอূ͕�ؒʹԆ͞Ε·͢ɻ

156

作
業
工
具

産
業
用
ビ
ッ
ト

建
築
・
設
備
用
ビ
ッ
ト

セ
ー
バ
ー
ソ
ー
ブ
レ
ー
ド

電
動
ド
ラ
イ
バ
ー

エ
ア
ー
ツ
ー
ル

エ
ア
ー
ニ
ッ
パ
ー

静
電
気
対
策
品

電
動
ド
ラ
イ
バ
ー



ଟ࠼ͳϥΠϯφοϓͰɺ෯͍χʔζʹԠ͑Δ��ిಈυϥΠόʔ
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電動ドライバー（ＤＣタイプ）

レバー
式

DC
5ZQF

��ஈ֊
�̫VE-3000

φ4 mm
11.5mm

レバー
式

DC
5ZQF

ߴ
ճస

��ஈ֊
�̫VE-4000       

対辺 5 mm
14mm

対辺 5 mm
14mm

VE-4000P ϓッγϡ
式

DC
5ZQF

ߴ
ճస

��ஈ֊
�̫

対辺 5 mm
14mm

対辺 5 mm
14mm

レバー
式

DC
5ZQF

��ஈ֊
�̫VE-4500

対辺 5 mm
14mm

対辺 5 mm
14mm

VE-4500P ϓッγϡ
式

DC
5ZQF

��ஈ֊
�̫

対辺 5 mm
14mm

対辺 5 mm
14mm

εϩοτϨεɾϒϥγϨεϞʔλʔ࠾༻ɻకਫ਼ɺޮ ɺϝϯςφϯεੑ্͕ɻ̝ ऩήϧύου͖Ͱͬ͠ٵ͍͢ΤϧΰϊϛοΫσβΠϯɺিܸ͍ ͔ΓѲΕΔɻ
͍ Γ͡ࢭΊεϦʔϒ͖Ͱௐͷ࡞ૢޡΛ͙ɻ̝ ຊମଆʹଓίωΫλʔͷͳ͍ɺి ίʔυҰମݯ ʢࣜ̎ ̼ʣɻ

商品
コード 品　番 出力トルク範囲

（N・m）
適合ネジ・
小ネジ

タッピング
（㎜）

無負荷回転数
（min-1） 定格入力 全長

（㎜）
重量
（g） 付属品・ビット 付属品・

コントローラー
JAN

（4907587）

550003 VE-3000 0.15～1.0 M2.0～3.0 1.6～2.6 HI 1000/LO 700 DC32V 25W 222 430 D73 ⊕0×1.7×40…１/ 
⊕1×   3×40…１ VCT-30 311030

550004 VE-4000 0.3～1.5 M2.5～4.0 1.6～2.6 HI 2000/LO なし DC32V 55W 250 700 B36 ⊕1×70…１/ ⊕2×70…１ VCT-45 311047
550005 VE-4000P 0.3～1.5 M2.5～4.0 1.6～2.6 HI 2000/LO なし DC32V 55W 250 700 B36 ⊕1×70…１/ ⊕2×70…１ VCT-45 311054
550006 VE-4500 0.4～1.8 M3.0～4.0 2.3～3.0 HI 1000/LO 700 DC32V 55W 250 710 B36 ⊕1×70…１/ ⊕2×70…１ VCT-45 311061
550007 VE-4500P 0.4～1.8 M3.0～4.0 2.3～3.0 HI 1000/LO 700 DC32V 55W 250 710 B36 ⊕1×70…１/ ⊕2×70…１ VCT-45 311078
※コントローラー付きの共通付属品：いじり止めスリーブ1個、止めネジ（M3×3）2個、六角レンチ（H1.5）1本、ACケーブル（1.8m）1本、3P2P変換アダプター1個、取扱説明書　材質：ＰＣ+エラストマー 

グリップ径：φ37mm

グリップ径：φ37mm

グリップ径：φ31.4mm

グリップ径：φ37mm

グリップ径：φ37mm



ిಈυϥΠόʔ��ଟ࠼ͳϥΠϯφοϓͰɺ෯͍χʔζʹԠ͍͑ͯ͘
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グリップ径：φ28.5mm

グリップ径：φ28.5mm

φ4 mm
11.5mm

レバー
式

DC
5ZQF

��ஈ֊
�̫

εϩοτϨεɾϒϥγϨεϞʔλʔ࠾༻ɻకਫ਼ɺޮ ɺϝϯςφϯεੑ্͕ɻ̝ ऩήϧύου͖Ͱͬ͠ٵ͍͢ΤϧΰϊϛοΫσβΠϯɺিܸ͍ ͔ΓѲΕΔɻ
͍ Γ͡ࢭΊεϦʔϒ͖Ͱௐͷ࡞ૢޡΛ͙ɻ̝ ຊମଆʹଓίωΫλʔͷͳ͍ɺి ίʔυҰମݯ ʢࣜ̎ ̼ʣɻ

φ4 mm
11.5mm

レバー
式

DC
5ZQF

��ஈ֊
�̫

商品
コード 品　番 定格入力 二次電力 寸法

（㎜）
重量
（g） 適応機種 付属品 JAN

（4907587）

550301 VCT-20 AC100～240V 50/60Hz 31～42VA HI: DC12V/ LO: DC9V 1.0A 72×170×40 230 VE-1500EPA,
2000EPA

ACケーブル（1.8m）…１
3P2P変換アダプター…1 311290

550302 VCT-30 AC100～240V 50/60Hz 63～79VA HI: DC32V/ LO: DC24V 0.9A 72×170×40 300 VE-3000 ACケーブル（1.8m）…１
3P2P変換アダプター…1 311306

550303 VCT-45 AC100～240V 50/60Hz 62～78VA HI: DC32V/ LO: DC24V 1.0A 82×200×55 510
VE-4000,4000P,

  4500,4500P,
   4500-HS4,
 4500P-HS4

ACケーブル（1.8m）…１
3P2P変換アダプター…1 311313

　ボディーからスイッチレバー、スリーブまで、
　静電気対策樹脂を採用。
　組み立て製品の静電気破壊を防止します。
　抵抗値：105 ～ 1010Ω

導電性樹脂ボディ。

എ໘Λ3ΧοτɺηϧͷύΠϓʹऔΓ͚͘͢͠ͳ͍ͬͯΔɻ
εΠονͷΓସ͑Ͱɺ̝ʢ̞ߴʣ�̡ ʢ̤ʣΛସͰ͖Δɻ

VE-1500EPA

VE-2000EPA

VCT-20 VCT-30 VCT-45

※コントローラー付きの共通付 属品：吊り下げリング1個、いじり止めスリーブ1個、止めネジ（M3×3）2個、六角レンチ（H1.5）1本、ACケーブル（1.8m）1本、3P2P変換アダプター1個、3P・6P変換コード、取扱説明書
材質： 導電性ＰＣ+導電性エラストマー

電動ドライバー（DＣタイプ）

ＤＣタイプ用コントローラー VCT

商品
コード 品　番 出力トルク範囲

（N・m）
適合ネジ・
小ネジ

タッピング
（㎜）

無負荷回転数
（min-1） 定格入力 全長

（㎜）
重量
（g） 付属品・ビット 付属品・

コントローラー
JAN

（4907587）

550201 VE-1500EPA 0.01～0.15 M1.0～1.7 1.0～1.5 HI: 1000/ LO: 700 DC12V 15W 200 190 D73 ⊕0×1.4×40…1
D73 ⊕0×1.7×40…1 VCT-20 311115

550202 VE-2000EPA 0.06～0.34 M1.0～2.3 1.0～2.0 HI: 1000/ LO: 700 DC12V 15W 200 190 D73 ⊕0×1.4×40…1
D73 ⊕0×1.7×40…1 VCT-20 311122
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グリップ径：φ37mm

グリップ径：φ37mm

グリップ径：φ37mm

グリップ径：φ37mm

電動ドライバー（ＡＣタイプ）

※VE-4000（P）AC, VE-4500（P）ACの共通付属品：いじり止めスリーブ1個、止めネジ（M3×3）2個、六角レンチ（H1.5）1本、3P2P変換アダプター1個、取扱説明書　材質：ＰＣ+エラストマー

εϩοτϨεɾϒϥγϨεϞʔλʔ࠾༻ɻకਫ਼ɺޮ ɺϝϯςφϯεੑ্͕ɻ̝ ऩήϧύου͖Ͱͬ͠ٵ͍͢ΤϧΰϊϛοΫσβΠϯɺিܸ͍ ͔ΓѲΕΔɻ
͍ Γ͡ࢭΊεϦʔϒ͖Ͱௐͷ࡞ૢޡΛ͙ɻ̝ ຊମଆʹଓίωΫλʔͷͳ͍ɺి ίʔυҰମݯ ʢࣜ���̼ʣɻ

"$λΠϓίϯτϩʔϥʔෆཁͷ
"$���7ೖྗͰ͢ɻ

商品
コード 品　番 出力トルク範囲

（N・m）
適合ネジ・
小ネジ

タッピング
（㎜）

無負荷回転数
（min-1） 定格入力 全長

（㎜）
重量
（g） 付属品・ビット JAN

（4907587）

550014 VE-4000AC 0.3～1.5 M2.5～4.0 1.6～2.6 2000 AC100V 50/60Hz  40W 250  840 B36 ⊕1×70…1 311429
550015 VE-4000PAC B36 ⊕2×70…1 311436
550012 VE-4500AC 0.4～1.8 M3.0～4.0 2.3～3.0 1000 AC100V 50/60Hz  40W 250 845 B36 ⊕1×70…1 311382
550013 VE-4500PAC B36 ⊕2×70…1 311399

レバー
式

AC
5ZQF

��ஈ֊
�̫

対辺 5 mm
14mm

対辺 5 mm
14mm

VE-4000AC
対辺 5 mm

14mm

対辺 5 mm
14mm

ϓッγϡ
式

AC
5ZQF

��ஈ֊
�̫VE-4000PAC

レバー
式

AC
5ZQF

��ஈ֊
�̫

対辺 5 mm
14mm

対辺 5 mm
14mm

VE-4500AC

14mm

ϓッγϡ
式

AC
5ZQF

��ஈ֊
�̫

対辺 5 mm
14mm

対辺 5 mm
14mm

VE-4500PAC

14mm

ߴ
ճస

ߴ
ճస
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グリップ径：φ40mm

グリップ径：φ40mm

グリップ径：φ40mm

グリップ径：φ40mm

グリップ径：φ40mm

グリップ径：φ40mm

εϩοτϨεɾϒϥγϨεϞʔλʔ࠾༻ɻకਫ਼ɺޮ ɺϝϯςφϯεੑ্͕ɻ̝ ऩήϧύου͖Ͱͬ͠ٵ͍͢ΤϧΰϊϛοΫσβΠϯɺিܸ͍ ͔ΓѲΕΔɻ
͍ Γ͡ࢭΊεϦʔϒ͖Ͱௐͷ࡞ૢޡΛ͙ɻ̝ ຊମଆʹଓίωΫλʔͷͳ͍ɺి ίʔυҰମݯ ʢࣜ���̼ʣɻ

"$λΠϓίϯτϩʔϥʔෆཁͷ
"$���7ೖྗͰ͢ɻ

商品
コード 品 　番 出力トルク範囲

（N・m）
適合ネジ・
小ネジ

タッピング
（㎜）

無負荷回転数
（min-1） 定格入力 全長

（㎜）
重量
（g） 付属品・ビット JAN

（4907587）

550028 VE-5000R 0.6～2.5 M3.0～4.0 2.6～3.5 1200 AC100V 50/60Hz 120W 290 1100 M-A14 ⊕2×65H…2 008534
550029 VE-5000PR 008541
550036 VE-5000S 0.6～2.5 M3.0～4.0 2.6～3.5 2000 AC100V 50/60Hz 150W 290 1100 M-A14 ⊕2×65H…2 010681
550037 VE-5000PS 010698
550030 VE-6000R 1.6～4.5 M4.0～5.0 ≦4 1200 AC100V 50/60Hz 135W 290 1100 M-A14 ⊕2×65H…2 008558
550031 VE-6000PR 008565

VE-5000PSVE-5000S
対辺 6.35 mm

13mm

対辺 6.35 mm
13mm

対辺 6.35 mm
13mm

対辺 6.35 mm
13mm

レバー
式

AC
5ZQF

��ஈ֊
�̫

ϓッγϡ
式

AC
5ZQF

��ஈ֊
�̫

電動ドライバー（ACタイプ）（高速タイプ）

グリップ径：φ40mm

VE-6000R VE-6000PR
対辺 6.35 mm

13mm

対辺 6.35 mm
13mm

対辺 6.35 mm
13mm

対辺 6.35 mm
13mm

レバー
式

AC
5ZQF

��ஈ֊
�̫

ϓッγϡ
式

AC
5ZQF

��ஈ֊
�̫

VE-5000PRVE-5000R
対辺 6.35 mm

13mm

対辺 6.35 mm
13mm

対辺 6.35 mm
13mm

対辺 6.35 mm
13mm

レバー
式

AC
5ZQF

��ஈ֊
�̫

ϓッγϡ
式

AC
5ZQF

��ஈ֊
�̫

※共通付属品：吊り下げリング1個、いじり止めスリーブ1個、止めネジ（M3×3）2個、六角レンチ（H1.5）1本、3P2P変換アダプター1個、取扱説明書

ߴ
ճస

ߴ
ճస
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グリップ径：φ40mmグリップ径：φ40mm
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グリップ径：φ37mm

グリップ径：φ40mm

グリップ径：φ37mm

VE-4500-HS4

VE-5000-DL5

VE-6000-DL5

VE-5000P-DL5

VE-6000P-DL5

VE-4500P-HS4

電動ドライバー（DCタイプ）

電動ドライバー（ACタイプ）

εϩοτϨεɾϒϥγϨεϞʔλʔ࠾༻ɻకਫ਼ɺޮ ɺϝϯςφϯεੑ্͕ɻ̝ ऩήϧύου͖Ͱͬ͠ٵ͍͢ΤϧΰϊϛοΫσβΠϯɺিܸ͍ ͔ΓѲΕΔɻ
͍ Γ͡ࢭΊεϦʔϒ͖Ͱௐͷ࡞ૢޡΛ͙ɻ̝ ຊମଆʹଓίωΫλʔͷͳ͍ɺి ίʔυҰମݯ ʢࣜ���̼ʣɻ

"$λΠϓίϯτϩʔϥʔෆཁͷ"$���7ೖྗͰ͢ɻ

商品
コード 品 　番 出力トルク範囲

（N・m）
適合ネジ・
小ネジ

タッピング
（㎜）

無負荷回転数
（min-1） 定格入力 全長

（㎜）
重量
（g） 付属品・ビット 付属品・

コントローラー
JAN

（4907587）

550022 VE-5000-DL5 0.6～2.5 M3.0～4.0 2.6～3.5 1000 AC100V 50/60Hz  90W 290 1100 B36 ⊕2×70…2 ̶̶ 007162
550023 VE-5000P-DL5 007179
550024 VE-6000-DL5 1.6～4.5 M4.0～5.0 ≦4 1000 AC100V 50/60Hz 120W 290 1100 B36 ⊕2×70…2 ̶̶ 007186
550025 VE-6000P-DL5 007193

商品
コード 品 　番 出力トルク範囲

（N・m）
適合ネジ・
小ネジ

タッピング
（㎜）

無負荷回転数
（min-1） 定格入力 全長

（㎜）
重量
（g） 付属品・ビット 付属品・

コントローラー
JAN

（4907587）

550020 VE-4500-HS4 0.4ʙ1.8 M3.0ʙ4.0 2.3ʙ3.0 HJ･1000
LP･･ 700 32VDC･55W 250 710 D73･⾜1×40ʜ1

D73･⾜2×40ʜ1 VCT-45 007148
550021 VE-4500P-HS4 007155

レバー
式

DC
5ZQF

��ஈ֊
�̫

ϓッγϡ
式

DC
5ZQF

��ஈ֊
�̫

φ4 mm
11.5mm

φ4 mm
11.5mm

レバー
式

AC
5ZQF

��ஈ֊
�̫

レバー
式

AC
5ZQF

��ஈ֊
�̫

ϓッγϡ
式

AC
5ZQF

��ஈ֊
�̫

ϓッγϡ
式

AC
5ZQF

��ஈ֊
�̫

対辺 5 mm
14mm

対辺 5 mm
��NN

対辺 5 mm
14mm

対辺 5 mm
��NN

対辺 5 mm
14mm

対辺 5 mm
��NN

対辺 5 mm
14mm

対辺 5 mm
��NN

П�NNͷϏοτ͕͑Δ%$λΠϓͷిಈυϥΠόʔ ରล�NNͷϏοτ͕͑Δ"$λΠϓͷిಈυϥΠόʔ

φ4mmD73
11.5mm

VE-4500HS4 / PHS4 VE-5000DL5 / PDL5 VE-6000DL5 / PDL5 

対辺 5mmB36 B34
13mm 14mm

※VE-4500(P)-HS4の共通付属品：いじり止めスリーブ1個、止めネジ（M3×3）2個、六角レンチ（H1.5）1本、ACケーブル（1.8m）1本、3P2P変換アダプター1個、取扱説明書
※VE-5000(P)-DL5,VE-6000(P)-DL5の共通付属品：吊り下げリング1個、いじり止めスリーブ1個、止めネジ（M3×3）2個、六角レンチ（H1.5）1本、3P2P変換アダプター1個、取扱説明書 材質：ＰＣ+エラストマー

※VE-4500(P)-HS4の共通付属品：いじり止めスリーブ1個、止めネジ（M3×3）2個、六角レンチ（H1.5）1本、ACケーブル（1.8m）1本、3P2P変換アダプター1個、取扱説明書

※B36⊕1はご使用いただけません。
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対辺 6.35 mm
13mm

対辺 6.35 mm
13mm

対辺 6.35 mm
13mm

対辺 6.35 mm
13mm

対辺 6.35 mm
13mm

対辺 6.35 mm
13mm

対辺 6.35 mm
13mm

対辺 6.35 mm
13mm

対辺 6.35 mm
13mm

対辺 6.35 mm
13mm

対辺 6.35 mm
13mm

対辺 6.35 mm
13mm

VE-5000PSSOP

VE-5000RSOP

VE-6000RSOP

VE-5000SSOP

VE-5000PRSOP

VE-6000PRSOP

ϓッγϡ
式

AC
5ZQF

��ஈ֊
�̫

৴߸ग़
ྗ͖

ϓッγϡ
式

AC
5ZQF

��ஈ֊
�̫

৴߸ग़
ྗ͖

ϓッγϡ
式

AC
5ZQF

��ஈ֊
�̫

৴߸ग़
ྗ͖

レバー
式

AC
5ZQF

��ஈ֊
�̫

৴߸ग़
ྗ͖

レバー
式

AC
5ZQF

��ஈ֊
�̫

৴߸ग़
ྗ͖

レバー
式

AC
5ZQF

��ஈ֊
�̫

৴߸ग़
ྗ͖

֎෦ثػʢ1-$ʣ੍ Մͳ�छͷग़ྗ৴߸͓Αͼ�छͷೖྗ৴߸ઢ͖ɻ̝͕ޚ εϩοτϨεɾϒϥγϨεϞʔλʔ࠾༻ɻకਫ਼ɺޮ ɺϝϯςφϯεੑ্͕ɻ
͍͍͢ΤϧΰϊϛοΫσβΠϯɺিܸٵऩήϧύου͖Ͱͬ͠ ͔ΓѲΕΔɻ̝ ͍͡ΓࢭΊεϦʔϒ͖Ͱௐͷ࡞ૢޡΛ͙ɻ
ຊମଆʹଓίωΫλʔͷͳ͍ɺి ίʔυҰମݯ ʢࣜ���̼ʣɻ

"$λΠϓίϯτϩʔϥʔෆཁͷ
"$���7ೖྗͰ͢ɻ

商品
コード 品 　番 出力トルク範囲

（N・m）
適合ネジ・
小ネジ

タッピング
（㎜）

無負荷回転数
（min-1） 定格入力 全長

（㎜）
重量
（g） 付属品・ビット JAN

（4907587）

550032 VE-5000RSOP 0.6～2.5 M3.0～4.0 2.6～3.5 1200 AC100V 50/ 60Hz 120W 290 1200 M-A14 ⊕2×65H…2 008572
550033 VE-5000PRSOP 008589
550038 VE-5000SSOP 0.6～2.5 M3.0～4.0 2.6～3.5 2000 AC100V 50/ 60Hz 150W 290 1200 M-A14 ⊕2×65H…2 011558
550039 VE-5000PSSOP 011565
550034 VE-6000RSOP 1.6～4.5 M4.0～5.0 ≦4 1200 AC100V 50/ 60Hz 135W 290 1200 M-A14 ⊕2×65H…2 008596
550035 VE-6000PRSOP 008602

※重量はコードを含みます。　※共通付属品：吊り下げリング1個、いじり止めスリーブ1個、止めネジ（M3×3）2個、六角レンチ（H1.5）1本、3P2P変換アダプター1個、取扱説明書

֎෦ثػʢ1-$ʣ੍ Մͳ͕ޚ
�छͷग़ྗ৴߸͓Αͼ
�छͷೖྗ৴߸ઢ͖Ͱ͢ɻ

ʪέーブル༁ʫʪೖग़ྗճ࿏ਤʫ

֎෦ثػʢ1-$ʣ੍ Մͳ͕ޚ
�छͷग़ྗ৴߸͓Αͼ
�छͷೖྗ৴߸ઢ͖Ͱ͢ɻ

電動ドライバーʢ৴߸ग़ྗ͖ʣ

SOPシリーズ

電動ドライバー（AＣタイプ）（信号出力付き）

グリップ径：φ40mm

グリップ径：φ40mm

グリップ径：φ40mm

グリップ径：φ40mm

グリップ径：φ40mm

グリップ径：φ40mm

ߴ
ճస

ߴ
ճస
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Ϧ
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分
類 品番 ग़ τྗϧΫൣғ

ద߹ωジ
ѹి༺

খωジ λοϐϯά

D
C
λ
イ
ϓ

VE-1500EPA M1.0~1.7 1.0~1.5mm AC100V-240V
（VCT-20使用）

VE-2000EPA M1.0~2.3 1.0~2.0mm AC100V-240V
（VCT-20使用）

VE-3000 M2.0~3.0 1.6~2.6mm AC100V-240V
（VCT-30使用）

VE-4000（P） M2.5~4.0 1.6~2.6mm AC100V-240V
（VCT-45使用）

VE-4500（P）
M3.0~4.0 2.3~3.0mm AC100V-240V

（VCT-45使用）
VE-4500（P）-HS4

A
C
λ
イ
ϓ

VE-4000（P）AC M2.5~4.0 1.6~2.6mm AC100V

VE-4500（P）AC M3.0~4.0 2.3~3.0mm AC100V

VE-5000（P）S M3.0~4.0 2.6~3.5mm AC100V

VE-5000（P）R M3.0~4.0 2.6~3.5mm AC100V

VE-5000（P）-DL5 M3.0~4.0 2.6~3.5mm AC100V

VE-5000（P）RSOP M3.0~4.0 2.6~3.5mm AC100V

VE-5000（P）SSOP M3.0~4.0 2.6~3.5mm AC100V

VE-6000（P）R M4.0~5.0 ≦ 4mm AC100V

VE-6000（P）-DL5 M4.0~5.0 ≦ 4mm AC100V

VE-6000（P）RSOP M4.0~5.0 ≦ 4mm AC100V

� NɾN �.� NɾN �.� NɾN �.� NɾN �.� NɾN �.� NɾN

ドライバー機種選定一覧表

0.01 ～ 0.15

0.06 ～ 0.34

0.15 ～ 1.0

0.3 ～ 1.5

0.4 ～ 1.8

0.3 ～ 1.5

0.4 ～ 1.8

0.6 ～ 2.5

0.6 ～ 2.5

0.6 ～ 2.5

0.6 ～ 2.5

0.6 ～ 2.5

0.6 ～ 2.5

1.6 ～ 4.5

1.6 ～ 4.5

1.6 ～ 4.5
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Line Out

˞SOP（Ϩόʔ͓ࣜΑͼϓογϡࣜ）ΛऔΓ付͚ͯ͝༻͍͚ͨͩ·͢ɻ

VSC-02

OK

NG

OK-All

Gate/Work
sensor

Reset SW

Buzzer

DC24V

ϕοηϧిಈυϥΠόʔɾ৴߸ग़ྗܕʢ401ʣΛ�·ͰϚϧνίϯτϩʔϧͰ͖Δɻ��ݸผʹઃఆͰ͖Δγʔέϯεػɻ
ωδకΊ݅ΛొͰ͖Δνϟϯωϧػɻ֎෦ग़ྗࢠΛ༻ͯ͠ɺࠂܯ౮εϐʔΧʔͷଓ͕Մɻ

商品
コード 品 　番 接続可能

台数 出力 寸法
（㎜）

重量
（g） 適用機種 JAN

（4907587）

551003 　　VSC-02 3 DC24V 64×122×37 420 SOPシリーズ全機種 008190

商品
コード 品 　番 入力 出力 本体全長

（mm） 適用機種 JAN
（4907587）

551073 AD24-SC2 AC100～240V DC24V 70 VSC-02 007940

νϟϯωϧ ��νϟϯωϧ
γーέϯε ��γーέϯε
Χϯτຊ �ʙ��

Χϯτํࣜ ΧϯτΞοϓʗ
ΧϯτμϯʢସՄʣ

ΦーτϦηοτؒ࣌ �.��ʙ�.��ඵ
ωジకΊ࣌ ʢ্ؒؒ࣌ݶʣ �.��ʙ�.��ඵ
ωジకΊ࣌ ʢؒԼؒ࣌ݶʣ �.��ʙ�.��ඵ

֎෦ೖग़ྗ
ೖྗ̎ ࢠʢ5-1���ʣ
ग़ྗ̏ ࢠʢ5-1���ʣ
ϥΠϯग़ ʢྗग़ྗΠϯϐーμϯε�LЊʣ

༷ 

スクリューカウンター VSC-02

電源アダプタ AD24-SC2

˙セϯαーͱͷ࿈動ྫ
ήートセϯαーͱ࿈動 ϫーΫݕग़セϯαーͱ࿈動

①開始ゲートセンサーを通過します。
　→ネジ締め作業を開始できます。
②ネジ締め作業を開始します。
　→設定した本数ネジ締めします。
③ネジ締め作業の完了。
　→ネジ締め作業完了信号が出ます。
④終了ゲートセンサーを通過します。
　→次のワーク作業に移れます。

①開始ゲートセンサーを通過します。
　→ネジ締め作業を開始できます。
②ネジ締め作業を開始します。
　→設定した本数ネジ締めします。
③ネジ締め作業の完了。
　→ネジ締め作業完了信号が出ます。
④終了ゲートセンサーを通過します。
　→次のワーク作業に移れます。
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ωδకΊ作業ͷώϡーϚϯエラーʢకΊΕɺෆશͳωδకΊ���ʣΛ͙ɻ
セル作業ʹ࠷దͳίϯパΫトαイζɺ�Ͱ電ドラ�Λ੍ޚͰ͖·͢ɻ

外部入出力
Signal

Control

3

ࢠ
No.

໊শ ೖʗ
ग़ྗ

ػ ೖग़ྗͷ৴߸形態 උߟ

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22

23
24

GND
VCC24
DR1-TRG
DR1-TQUP
DR1-REV
DR1-STP
DR2-TRG
DR2-TQUP
DR2-REV
DR2-STP
LINE
-
-
-
DR3-TRG
DR3-TQUP
DR3-REV
DR3-STP
OK
NG
OKALL
GATE

RESET
COM

�
�

ೖྗ
ೖྗ
ೖྗ
ग़ྗ
ೖྗ
ೖྗ
ೖྗ
ग़ྗ
ग़ྗ

�
�
�

ೖྗ
入ྗ
入ྗ
ग़ྗ
ग़ྗ
ग़ྗ
ग़ྗ
ೖྗ

ೖྗ
�

άϥϯυʢ$0.ʣ
ೖྗݯి
τϦΨελーτ
τϧΫΞοϓ
ճసٯ
ӡసఀࢭ
τϦΨελーτ
τϧΫΞοϓ
ճసٯ
ӡసఀࢭ
ϒβー-*N& 065
�
�
�
τϦΨελーτ
τϧΫΞοϓ
ճసٯ
ӡసఀࢭ
ωジకΊ�ຊຖ
కΤϥーൃੜ࣌
γーέϯεऴྃ࣌
ϫーΫηϯαーݕग़
ήーτηϯαーݕग़
֎෦Ϧηοτೖྗ
άϥϯυʢ$0.ʣ

άϥϯυʢ$0.ʣ
Ͱ͢ɻ%$��7Λೖྗ͍ͯͩ͘͠͞ࢠೖྗ༻ͷݯి
τϦΨーΛҾ͍͍ͯΔ৴߸Λೖྗ͠· ʢ͢ిυϥᶃʣ
τϧΫΞοϓͨ࣌͠ʹ৴߸Λೖྗ͠· ʢ͢ిυϥᶃʣ
·ճసʹΓସ͍͑ͯΔ৴߸Λೖྗ͠ٯ ʢ͢ిυϥᶃʣ
৴߸Λग़ྗ͠ɺిࢭఀ υϥΛఀ͠ࢭ· ʢ͢ిυϥᶃʣ
τϦΨーΛҾ͍͍ͯΔ৴߸Λೖྗ͠· ʢ͢ిυϥᶄʣ
τϧΫΞοϓͨ࣌͠ʹ৴߸Λೖྗ͠· ʢ͢ిυϥᶄʣ
·ճసʹΓସ͍͑ͯΔ৴߸Λೖྗ͠ٯ ʢ͢ిυϥᶄʣ
৴߸Λग़ྗ͠ɺిࢭఀ υϥΛఀ͠ࢭ· ʢ͢ిυϥᶄʣ
ϒβー-*N& 065
�
�
�
τϦΨーΛҾ͍͍ͯΔ৴߸Λೖྗ͠· ʢ͢ిυϥᶅʣ
τϧΫΞοϓͨ࣌͠ʹ৴߸Λೖྗ͠· ʢ͢ిυϥᶅʣ
·ճసʹΓସ͍͑ͯΔ৴߸Λೖྗ͠ٯ ʢ͢ిυϥᶅʣ
৴߸Λग़ྗ͠ɺిࢭఀ υϥΛఀ͠ࢭ· ʢ͢ిυϥᶅʣ
ωジకΊ�ຊຖʹ৴߸Λग़ྗ͠·͢
ωジకΊ͚Τϥーൃੜ࣌ʹ৴߸Λग़ྗ͠·͢
γーέϯεऴྃ࣌ʹ৴߸Λग़ྗ͠·͢
ϫーΫݕग़ΛϨϕϧೖྗ৴߸ͱͯ͠ड͚͚·͢
͢·ͱऴྃΛύϧε৴߸ͱͯ͠ड͚͚࢝ఔͷ։
͢·ఔΛऴྃ͠ɺελーτͪड͚ঢ়ଶʹΓ
֎෦ݯి༺ثػͷάϥϯυͳͲͷڞ௨ࢠͰ͢

OFF ON

OFF ON

OFF ON

OFF ON

OFF ON

OFF ON

OFF ON

OFF ON

OFF ON

OFF ON

OFF ON

OFF ON

OFF ON

OFF ON

OFF ON

OFF ON

OFF ON

OFF ON ON

Φεεϝ
QoJOUマルチコントロール

3·ͰͷϕοηϧిಈυϥΠόʔ・৴߸ग़ྗܕ
（SOP）Λଓͯ͠ɺ作ۀ （ॱγʔέϯε）Ͱಈ作͞
ͤΔ͜ͱ͕Ͱ͖·͢ɻ

電ドラ
①

電ドラ
②

電ドラ
③

電ドラ
①

電ドラ
②

電ドラ
③

電ドラ
①

電ドラ
②

電ドラ
③

ON OFF OFF OFF OFF ON OFF ON OFF

➡ ➡

OVUQVU･（TLP627） IOQVU･（TLP785）

ೖྗ･25NA･NBY.ग़ྗ･120NA･UyQ.

STPɺOKɺNGɺOKALL TRGɺTQUPɺREV

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

ೖ

ೖ

ೖ

ग़

ೖ

ೖ

ೖ

ग़

ग़

ೖ

ೖ

ೖ

ग़

ग़

ग़

ग़

ೖ

ೖ

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

GND

+24V

TRG

TQUP

REV

STP

TRG

TQUP

REV

STP

TRG

TQUP

REV

STP

LINE

OK

NG

OKALL

GATE

COM

RESET

ిυϥᶃ ిυϥᶅ

ిυϥᶄ

SP AMP

VSC-02

(50mA max.)

(50mA max.)	 ग़ྗΠϯϐーμϯε 1k�/1Vp-pʣ

GND

+24V

Channel
32

チャンネル機能
େ32݅ͷωδకΊ࠷ （݅క付/૿కؒ࣌�ిυϥ
NP.）ΛొͰ͖·͢ɻ

ిυϥNP.（1ʙ3）

ωδకΊ࣌ ・্ؒ ݶ
（0.00ʙ9.99ඵ）

ωδకΊ࣌ ・ؒԼݶ
（0.00ʙ9.99ඵ）

૿͠కΊ࣌ ・ؒԆ
（0.00ʙ9.99ඵ）

ωδకΊຊ
（1ʙ99ຊ）

νϟϯωϧNP.
ɹ（1ʙ32݅）

CH01 DR1 F01
H0.00L0.00X0.00,

Φεεϝ
QoJOUシーケンス機能

Sequence
16

͋Β͔͡Ίอଘ͓͍ͯͨ͠νϟϯωϧΛΈ߹Θ
ͤͯɺҰ࿈ͷఔΛઃఆͰ͖·͢ɻ
γʔέϯεͷηοτ16·Ͱɺνϟϯωϧͷύλʔ
ϯ֤64·ͰొՄɻ

γʔέϯεNP. 作ۀॱ൪ νϟϯωϧNP.

SQ|01=01
'
02=05

01|03=12
'
04=16

0~99

カウント機能
కΊຊΛ̍ ʙ99ຊ·ͰΧϯτ͠ දࣔ͠·͢ɻΧ
ϯτμϯɺΧϯτΞοϓͷදࣔมߋՄͰ͢ɻ

03/04 02/04 01/04 00/04
�ɹˣ
OK-ALL

締付時間設定

Time

ωδͷ͞ҧ͍ωδͷ͔͡ΓΛక付ؒ࣌ͷ্
Ͱఆ͠ɺ͔Β֎ΕͨͷΛΤϥʔͱ͠ݶԼ・ݶ
ͯදࣔ͢Δػ͕͋Γ·͢ɻ

ｔ’

増し締め

Retorquing

૿͠కΊ（ಉ͡ωδΛ2ճҎ্
τϧΫΞοϓͤ͞Δ）ʹ ରԠɻ
ωδకΊޙτϧΫΞοϓͯ͠
Χϯτ͞Εͳ͍Α͏ʹ͢Δ
Ԇؒ࣌ΛઃఆͰ͖·͢ɻ

ϫʔΫݕग़ηϯαʔɺήʔτηϯαʔͱΈ߹Θͤͯ
作ۀఔΛཧ͢Δ͜ͱ͕Ͱ͖·͢ɻɹ
OKग़ྗͳͲΛੵ৴߸౮Ͱ౮ͤͨ͞Γɺϒβʔͷ
ԻΛΞϯϓΛ௨ͯ͠૿෯ͨ͠ΓͰ͖·͢ɻ
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商品
コード 品　番 サイズ 適用

551053 VCS-SSP

SS VE-1500
VE-2000

551045 VCS-SSR
551057 VCS-SSG
551049 VCS-SSB
551061 VCS-SSY
551054 VCS-SP

S VE-3000
551046 VCS-SR
551058 VCS-SG
551050 VCS-SB
551062 VCS-SY

商品
コード 品　番 サイズ 適用

551055 VCS-MP

M

VE-4000（AC,PAC）
VE-4000P（AC,PAC）
VE-4500（AC,PAC）
VE-4500P（AC,PAC）
VE-4500（P）
VE-4500（P）-HS4

551047 VCS-MR
551059 VCS-MG
551051 VCS-MB
551063 VCS-MY
551056 VCS-LP

L

VE-5000（P）、VE-5000（P）SOP、
VE-5000（P）-DL5、VE-5000（P）R、
VE-5000（P）RSOP、VE-5000（P）S、
VE-5000（P）SSOP、
VE-6000（P）-DL5、
VE-6000（P）R、VE-6000（P）RSOP

551048 VCS-LR
551060 VCS-LG
551052 VCS-LB
551064 VCS-LY

(119.6)

(1
82

.3
)

(50.8)

ϐετϧάϦοϓʹ2Χॴɺ
ిಈυϥΠόʔຊମͷ
1ՕॴͷΓԼ͛݀Λར༻͠ɺ
ઃஔ֯ͷม͕ߋՄͰ͢ɻ

吊り下げリング取り付け穴
ετϨʔτλΠϓʹணͯ͠ϐετϧܕʹస͢Δ͜ͱͰɺԣଧͪۀ࡞ͷޮ͕Ξοϓɻ
�ΧॴʹԼ͕͛݀͋Γɺۀ࡞ʹΑͬͯॏ৺ҐஔΛม͑Δ͜ͱ͕Ͱ͖Δɻ
ؒ࣌ͷۀ࡞Ͱർ࿑͕ͨ·Γʹ͘͘ ɺѲΓ͢ τ͍ϦΨʔɻ

ピストルグリップ VPG-L

ిಈυϥΠόʔ༻͍ Γ͡ࢭΊΧϥʔεϦʔϒɻ
ΧϥʔεϦʔϒͷ৭ͰɺಉܕυϥΠόʔͷτϧΫผ͕Ͱ͖Δɻ

カラースリーブ VCS

延長コード(2m) VE-EC2

コーナーアングルアタッチメント
（電動ドライバー用） VCA-M

コーナーアングルアタッチメント
（電動ドライバー用） VCA-L

商品
コード 品　番 重量

（g） 材質 適用機種 JAN
（4907587）

550026 VCA-M 168 スチール
VE-4000、4500、4000AC、

  4500AC,4500-HS4
（プッシュ式は使えません。）

007209

商品
コード 品　番 重量

（g） 材質 適用機種 JAN
（4907587）

550027 VCA-L 219 スチール
VE-5000SOP、5000SSOP、5000R、

5000RSOP、6000R、6000RSOP
（プッシュ式は使えません。）

007216

VE-5000（P）、VE-6000P以外のすべての機種にも、別作にて対応できます。お問い合わせください。

商品
コード 品　番 幅×奥行×高さ

（㎜）
重量
（ｇ） 材質 付属品 適用機種 別作適用機種 JAN

（4907587）

551038 VPG-L 119.6×50.8×182.3 113 ポリカーボネート
ハウジング上蓋×1、ハウジング下
蓋×1、トリガー×1、リンク×1、スプ
リング×1、M3なべネジ×5

VE-5000、6000
シリーズ全機種

VE- 1500（EPA）,2000EPA,3000,4000（P）,
4500（P）,4000（P）AC,4500（P）AC，

      4500（P）HS-4
311269

※VCT-20を接続するには、3P・6P変換コードが必要です。

商品
コード 品　番 適用機種 重量

（g）
JAN

（4907587）

551036 VE-EC2
VE- 3000, 4000, 4000P, 4500, 4500P,

4500-HS4， 4500P-HS4
VE-1500EPA, 2000EPA
VSC-01， VCT-20※， VCT-30， VCT-45，

120 311252

30

50
88

40

14.3

20
11

31

61.6
100

40

14.3

20
11

310
350

1*/,1*/,1*/, R&%R&%R&%R&%R&%R&% (R&&/(R&&/(R&&/(R&&/(R&&/(R&&/

#-6&#-6&#-6& :&--08:&--08:&--08

ؒ࣌ͷۀ࡞Ͱർ࿑͕ͨ·Γʹ͘͘ ɺѲΓ͢ τ͍ϦΨʔɻ
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.�͔Β.�·Ͱͷ༷ʑͳωδʹରԠɻ
ܰྔίϯύΫτɺ#��ͷͷ໘ੵͰॴΛͱΒͳ͍ɻ
څڙωδมߋͷͨΊʹඞཁͳަ෦品͕ͯ͢ଐɻ
�ηϯαʔͰυϥϜճసৼಈΛඞཁͳͱ͖͚ͩӡసɻ
ػதҰͨ͠ࢭఀ࣌ঢ়ଶͳͷͰ੩͔ɻ
ࡼ�ωδɺφϕ಄ωδɺτϥεωδɺϫογϟϔουʢۚ࠲ࠐͶ͡
ෆՄʣͳͲʹରԠɻ

型式 AD15-VSF
適合規格 PSE
定格入力 AC100～240V 50/60Hz 0.8A
定格出力 DC15V 1.5A
コード長さ（m） 1.8
重量（g） 136

ＡＣアダプター仕様
ストッパー M1～M2用…１、M2.3～M5用…１
レール幅前部調整板(mm) 70×90×ｔ0.8、t1.0、t1.2、t1.5、t2.0…各１
レール幅後部調整板(mm) 20×10×t0.2…2、20×10×t0.5…10
六角レンチ H2×108mm…1
アース線
取扱説明書

付属品

H5㎜ビット H6㎜ビット
D73 H5×５０ D73 H6×５０
D76 H5×５０ D76 H6×５０
B34 H5×５０ B34 H6×５０
A16 H5×５０ A16 H6×５０

測定用ビット

VJ-3 VTM-8 0.25 N・m以下 Ｈ5mmビット
VTM-10 0.25 N・m以下 Ｈ5mmビット

VJ-10 VTM-10 0.3～1.0 N・m Ｈ5mmビット
VJ-10K VTM-100 0.3～1.0 N・m Ｈ6mmビット
VJ-50 VTM-100 0.5～5.0 N・m Ｈ6mmビット

VJ-100 VTM-100 ～10 N・m H17mmソケット

トルクアダプター 適用機種 使用範囲 適用ビット

付属レールで調整可能 調整用の工具をセット
Ϩーϧ෯͕ௐͰ͖ΔͷͰ
ෳͷϨーϧΛཧ͢Δඞཁ͕͋Γ·ͤΜɻ

ωジαΠζมߋʹඞཁͳௐ۩͕
ऩೲ͞Ε͍ͯΔͷͰɺ͢ ͙ʹௐ͢Δ͜ͱ͕Ͱ͖·͢ɻ

Ͷ͡ࠐۚ࠲ωδɺφϕ಄ωδɺτϥεωδɺϫογϟϔουʢࡼ�

付属レールで調整可能

商品
コード 品　番 適用ネジ ネジ径 最大首下長さ ネジ容量 定格入力 寸法

（㎜）
重量
（kg）

JAN
（4907587）

551001 VSF-5 普通ネジ
M1～M5 20mm 200cc DC15V 0.7A 126×182×147 2.2 311153タッピングネジ

※使用温度･湿度範囲：0～40°　10～95%RH　（ただし結露のないこと）　設置場所：屋内に限る ※付属品：ＡＣアダプター1個、スペアパーツセット１個

※1digitとは、小数点位置に関係なく、表示できる最終桁の最小値のこと（VTM-8：3digit=0.0003N･m/0.3mN･m , VTM-10：1digit=0.001N･m/0.1cN･m , VTM-100：1digit=0.01N･m/1cN･m）
※付属品：ＡＣアダプター１個、トルクアダプター、測定用ビットセット、検査成績書、校正証明書、トレサビリティ体系図、取扱説明書
※電源：ニッケル水素電池1.2V×5セル（1100ｍAh)　充電／使用時間: 充電約3 時間／最大12時間使用　バッテリー寿命: 約300 回以上充電可能

商品
コード 品　番 測定範囲

（N・m） 測定精度 測定単位 ソケット差込部
（㎜）

寸法
（㎜）

重量
（kg）付属トルクアダプター 付属ビット JAN

（4907587）

551011 VTM-8 0.002～0.8 ±0.5％（499digit 以下は±3digit）cN･m /mN･m 20×20、SQ9.5 160×125×55 1.0 VJ-3 H5mmビット4種：各1本 311160
551012 VTM-10 0.01～1.0 ±0.5％（199digit 以下は±1digit）N･m /cN･m 20×20、SQ9.5 160×125×55 1.0 VJ-3、ＶＪ-10 H5mmビット4種：各1本 311177
551013 VTM-100 0.1～10.0 ±0.5％（199digit 以下は±1digit）N･m /cN･m 20×20、SQ9.5 160×125×55 1.0 VJ-10K、ＶＪ-50 H6mmビット4種：各1本 311184

ిಈυϥΠόʔͷଌఆ͖ϐʔΫϗʔϧυϞʔυͱɺτϧΫϨϯνͳͲͷ
खಈ͖۩ϐʔΫμϯϗʔϧυϞʔυͷ2छྨଌఆϞʔυΛબͰ͖·͢ɻ

測定データを管理
ຊମʹ800݅ͷଌఆσʔλΛอଘͰ͖·͢ɻ·̨̪ͨ έ̗ʔϒϧΛଓ͠ύιίϯͰσʔλཧ͢Δ͜ͱ͕Ͱ͖·͢ɻ

2つの測定モード

ピーク
ホールドモード

ピークダウン
ホールドモード

電動ドライバー、
トルクドライバーの測定向き

トルクレンチの
測定向き

ଌఆதͷ࠷େτϧΫΛ
ৗʹදࣔɻ

ϐーΫμϯͷΛ
ग़͠දࣔ͠·͢ɻݕ
ΦーόーτϧΫͷ
Ө͕͋ڹΓ·ͤΜɻ

※専用フォーマット（32bit）は、当社ホームページよりダウンロードできます。
www.vessel.co.jp/support/product/electric/index02.html

VTM-10VTM-8 VTM-100

τϧΫਫ਼ �ʁ��ˋҎɺਖ਼֬ͳτϧΫଌఆ͕Մɻ̝ ܰྔίϯύΫτઃܭɺຊମ�̺ ɻ̶ॆ ిࣜͰͪ࣋ӡͼʹศརɻ
కΊɺΏΔΊͷ྆ํͷଌఆ͕Մɻ̝ ΦʔτύϫʔΦϑʢ��ؒ์ஔޙɺి ʣɻ''0ݯ

トルクメーター VTM

スクリューフィーダー VSF-5

適合規格 PSE

定格入力 AC100～240V 50/60Hz 
0.3A

定格出力 DC12V 0.5A
コード長さ（m） 1.5
重量（g） 70

ＡＣアダプター仕様

交換部品
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ハンドフリー®アーム
 HFB

πʔϧ作ۀʹ߹Θͤͯɺ
ΞλονϝϯτͷΈ߹Θ͕ͤࣗ༝Ͱ͢ɻ
औΓ付͚ͨπʔϧΛਨ・ਫฏ/ಉ֯͡
ҠಈͰ͖ΔͷͰɺ作࠷ʹڥۀదͳΞʔϜ
ΛબͰ͖·͢ɻ

垂直を保ったネジ締めで、
精度アップ

HFB

ϋϯドϑϦー�アーϜ

ハンドフリー®アーム
 HFB

πʔϧ作ۀʹ߹Θͤͯɺ
ΞλονϝϯτͷΈ߹Θ͕ͤࣗ༝Ͱ͢ɻ
औΓ付͚ͨπʔϧΛਨ・ਫฏ/ಉ֯͡
ҠಈͰ͖ΔͷͰɺ作࠷ʹڥۀదͳΞʔϜ
ΛબͰ͖·͢ɻ

ツールアームの使用目的
❹締め付け精度向上
　均一の締め付け動作で
　バラつきを低減します。

❶回転反力の低減
　握っている手にかかる
　「動力ツールの反動」を
　低減します。

❷重量負荷の低減
　動力ツールの重量による
　「握力や腕力の疲労」を
　軽減します。

❸垂直安定性向上
　まっすぐにネジ締めができ、
　打ち込みの失敗を
　低減します。

Dタイプ(固定式)
アタッチメント

Rタイプ（旋回式）
アタッチメント

ホルダー
アタッチメント

旋回式 縦作業の例

固定式 縦作業の例

旋回式 横作業の例
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アームの分類

②リンクアーム型
���ʢਫฏアーϜͱスϓϦϯά͖アーϜΛΈ߹Θ͍ͤͯ·͢ʣ
利点：・ダブルリンク型に比べ、狭い範囲や小さなワークに

  適しています。
 ・スプリング付きアームが1本なので動きが

シンプルになっています。
 ・さらに操作が軽くなり垂直移動しやすく
  なっています。

　注意：・スプリングの付いていない水平アームが
  フリーに動くので、作業時には注意して

ください。

　機種：HFAC-3-1DR・・・・・174P

④簡易スタンド型
　利点 ： ・ツールの回転反力を軽減できます。
 ・簡単構造で低価格。
 ・ツールを自由な方向に動かせます。

　注意 ： ・ツールの重量負荷軽減には、
  ツールバランサーが必要です。

　機種 ： VRS-5・・・・・・・・・・・・・174P

③リニア+ツールバランサー型
���ʢϕアϦϯάೖブッγϡͰ্Լʹスライドʣ
　利点 ： ・どの移動範囲内でも、垂直にツールを
  動かせます。
 ・動作が安定し、締付精度が向上します。
 ・ツールバランサーでツールを含む
  アーム全体の重量を支える事で、
  作業時の重量負荷を軽減します。

　注意 ： ・レバー式ツールを左右
  に広い作業で
  使用すると、
  レバー操作が
  しにくい場合があります。

　機種： VAB-5・・・・・・・・・・・・170P

①ダブルリンクアーム型
���ʢೋຊͷアーϜΛϦϯΫߏͰͭͳ͍Ͱ͍·͢ʣ
　利点：・アームの移動範囲が広く、自由度が高いです。

・ツールを平行に移動でき、締付精度が安定します。
・重量負荷を軽減するバランサー効果があります。

　注意：・取り付けたツールが軽いと、
  スプリングの引戻し力で垂直に
  下ろしにくい場合があります。

　機種：HFB-300-1・・・・・・・・172P
 HFC1-300DR・・・・・171P
 HFKCC-3-1DR・・・・175P

⑤テレスコープ型 
���ʢΧーϘϯパイϓ͕৳ॖ͠·͢ʣ

　利点 ： ・狭い作業台上でコンパクトに使用できます。
 ・軽量で強度のあるカーボンファイバーを使用。
 ・負荷なく自由な方向に動かせます。
 ・天井や壁への設置もできます。

　注意 ： ・ツールの重量負荷軽減には、ツールバランサーが必要です。
 ・レバー式ツールを左右に広い作業で使用すると、
  レバー操作がしにくい場合があります。

　機種 ： VTS-5/950・・・・・・・170P
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360°

210°

45° max.

180°

0° R950

R670

R460
R330

45°可動範囲

46
0

95
0

2-M
5

M8

※推奨取付ねじ径 :M8 

(mm)

商品
コード 品　番 最大反力

（N・m）
最大荷重
（kg）

取付工具外径
（φmm）

支柱長さ
（mm）

可動範囲
（mm）

重量
（kg）

JAN
（4907587）

551082 VAB-5 5 1.2 25～42 705 ～R450（先アーム角 22.5°の時） 3.1 （付属品含む） 314505
適用機種：ＶＥシリーズ全機種　付属品：ツールバランサー（VBL-30）

商品
コード 品　番 最大反力

（N・m）
最大荷重
（kg）

取付工具外径
（φmm）

アーム長さ
（mm）

可動範囲
（mm）

重量
（kg）

JAN
（4907587）

551083 VTS-5/950 5 1.2 25～42 460～950 R330～670 （アーム角 45°の時） 0.53 （付属品含む） 314512
適用機種：ＶＥシリーズ全機種　付属品：ユニバーサルアダプター（取付済） 

πʔϧϗϧμʔͱΞʔϜ͕ࣗࡏʹಈ͘ͷͰɺԣଧ͍ͪͨϫʔΫ໘ʹରԠͰ͖Δɻ
ΞʔϜΧʔϘϯϑΝΠόʔͰܰྔͷͨΊɺૢ ͘͢Ґஔ֯ͷௐ͕εϜʔζʹ͓͜ͳ͑Δɻ͕͠࡞
˞ిಈυϥΠόʔͷॏྔෛՙܰݮʹπʔϧόϥϯαʔʢൢࢢ品ʣΛซ༻͍ͯͩ͘͠͞ɻ
߹͕͋Γ·͢ɻ͍͘ʹ͠࡞Δͱɺπʔϧૢ͢༺ғͰൣ͍ʹӈࠨ˞

5.0
N・m

0°
22.5°

45°
120° max.

360°

5.0
N・m

259

243

78

705

132～212

傾き角度を
3パターンで
調整可能。

0°

22.5°

45°

192

※推奨取付ねじ径 :M8 

3-φ8.5 32

(mm)

可動範囲

R450

ΞʔϜ͕ંΓͨͨΊΔͷͰɺૢ Ͱ͖Δɻ༺ʹΛলεϖʔεۀ࡞͘ғ͕ൣ࡞
औΓ͚ΒΕͨిಈυϥΠόʔΛਨʹૢ࡞Ͱ͖ΔͷͰɺωδͷ͖ʹΑΔ͔͡ΓΛ͠ࢭɺ
ɹਖ਼֬ͳωδకΊ͕͓͜ͳ͑Δɻ
߹͕͋Γ·͢ɻ͍͘ʹ͠࡞Δͱɺπʔϧૢ͢༺ғͰൣ͍ʹӈࠨ˞

垂直アーム VAB-5

伸縮アーム VTS-5/950
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（
4
0
0）

100

30
0

300

φ19

6
0

80
100

8
0

4-φ8
※推奨取付ねじ径 :M6

(mm)

旋回式ツールホルダー

180°

可動範囲

R450 R700

商品
コード 品　番 最大反力

（N・m）
推奨荷重
（kg）

取付工具外径
（φmm）

アーム長さ
（mm）

可動範囲
（mm）

重量
（kg）

JAN
（4907587）

552051 HFC1-300DR 4.5 0.8～1.2 35～45 300+300 R450～700 2.7（付属品含まず） 315182
適用機種：VE-3000/ VE-4000(P), AC/ VE-4500(P), AC, -HS4/ VE-5000/VE6000シリーズ　
付属品：ゴムシート：2枚、ホースバンド：1個、六角ボルト/ナットM6：4本、ツールキット：1セット

4.5
N・m

ύΠϓۚ۩ͳͲ෦ࡐͷলίετԽΛਤͬͨπʔϧՙॏ�LHલޙઐ༻ػछɻ
औΓ͚ΒΕͨωδకΊυϥΠόʔΛਨɾਫฏʗಉ֯͡ͰҠಈͰ͖Δɻ
πʔϧऔ෦͕ટճ͢ΔͷͰɺҠಈͷଟ͍ۀ࡞ͰπʔϧΛͪ࣋ସ͑ͣʹૢ࡞Ͱ͖Δɻ

ハンドフリー®アーム HFC1-300DR

作業の精度・効率を高めるツールアーム［別作］

カタログに記載のツールアーム以外にも...
①垂直×前後×左右の動きをレールで
　安定化させることでより精度の高い締付作業を
　実現するトラベリングアーム（左図）。
②吊り下げ式のツールアームで、ツールの荷重を低減し、
　作業の効率化をはかる伸縮アーム（右図）、
　などもご提案可能です。
▶お気軽にお問い合わせください。

左右スライド

垂直移動
前後移動

前後揺動

上下移動

左右揺動

① ②
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適用機種： HFB-H45［VE-4000/VE-4500/VE-5000/
VE-6000シリーズ］

औΓ͚ͨπʔϧΛਨɾਫฏʗಉ֯͡ͰҠಈͰ͖·͢ɻ
ટճ ʢࣜ3λΠϓʣΞλονϝϯτɺπʔϧऔ෦͕ટճ͠·͢ɻҠಈͷଟ͍ۀ࡞ʹɻ
ಈτϧΫͷେ͖ͳλοϐϯάωδۀ࡞ʹݻఆ ʢࣜ%λΠϓʣʗϗϧμʔʢ)λΠϓʣΛ͝༻͍ͩ͘͞ɻ
ϗϧμʔʢ)λΠϓʣɺπʔϧ֎ܘʹ߹ͬͨαΠζΛબɺ̓ ఆͨ͠औΓ͚͕Ͱ͖·͢ɻ
˞ΞʔϜ͞���NNʗ���NNɺਪՙॏ�LHʗ�LHͷผ࡞ʹ͍ͭͯɺฐࣾӦۀ·Ͱ͓͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ

商品
コード 品　番 最大反力

（N・m）
適用ツール外径
（φmm）

重量
（g）

JAN
（4907587）

552084 HFB-H45 10 37～45 380 012159
552085 HFB-H50 10 42～50 390 012166
552086 HFB-H55 10 47～55 370 012173
552087 HFB-H60 10 52～60 410 012180
552088 HFB-H65 10 57～65 570 012197

商品
コード 品　番 最大反力

（N・m） 適用ホルダー 重量
（g）

JAN
（4907587）

552083 HFB-R 5.2※ HFB-D / HFB-H45,  
H50, H55, H60,H65 310 012142

ハンドフリー®アーム HFB-300-1

ホルダーアタッチメント HFB-H

Dタイプ(固定式)アタッチメント HFB-D Rタイプ（旋回式）アタッチメント HFB-R

60

80
100

80

4-φ8

φ20

(5
00
)

300

300

(mm)
40
55

40 7
9

4-φ6 4-M5

4-M5

※先端に取り付けるアタッチメントにより最大反力が変わります
付属品： 六角ボルト/ナットM6：4本、ツールキット：1セット

商品
コード 品　番 最大反力

（N・m）
適用ツール外径
（φmm）

重量
（g）

JAN
（4907587）

552082 HFB-D 5.2 35～45 210 012135
適用機種： VE-3000/ VE-4000(P), AC/ VE-4500(P), AC, -HS4/ VE-5000/VE6000シリーズ
付属品： ゴムシート：2枚、ホースバンド：1個、キャップボルトM5×8mm：4本

※先端に取り付けるアタッチメントにより最大反力が変わります

φ35㎜

φ45㎜
55

51.5 40

4030

4-M5×0.8

55

53 92
40

40

53
40

4010
0

4-φ5.5 4-M5×0.8

��
��

����

��.�̫ ���

��

HFB-H45ɿ
П��ʙ��ᶱ

��

П��

��

�

HFB-H55ɿ
П��ʙ��ᶱ

��

П��

��

�

HFB-H60ɿ
П��ʙ��ᶱ

����

П��

��

�

HFB-H65ɿ
П��ʙ��ᶱ

��

П��

��
�

�

HFB-H50ɿ
П��ʙ��ᶱ

����

П��

��

�

R650R650
R400

Մಈൣғ

商品
コード 品　番 最大反力

（N・m）
推奨荷重
（kg）

アーム長さ
（mm）

可動範囲
（mm）

重量
（kg）

JAN
（4907587）

552081 HFB-300-1 ※ 0.8～1.2 300＋300 R400～650 3.96 012128

������
/ɾN

�������
LH

※2※1 最大反力 先端取付荷重

※１ HFB-R旋回式アタッチメントを使用しない時。
※2 最大反力は取り付けるアタッチメントにより変わります。
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πʔルۀ࡞ʹ߹ΘͤͯɺΞλッチϝンτͷΈ߹Θ͕ͤͰ͖Δ

旋回式 横作業の例旋回式 縦作業の例固定式 縦作業の例

■組み合わせ〔HFB-300-1 + HFB-H**〕 ■組み合わせ〔HFB-300-1 + HFB-R + HFB-D〕

高トルクの反動を吸収。左右の動きが少ない作業に。 広い範囲のワークに対応。ネジフィーダも使いやすい。

˔ટճ͕ඞཁͳΒ
（HFB-R）

˔πʔϧΛόϯυͰݻఆ
（HFB-D）

˔ϋϯυϑϦʔ�ΞʔϜ
（HFB-300-1）

◆別作対応
ɹฐࣾӦۀ·Ͱ͓͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ
ྫ 
πʔϧͷՄಈൣғΛ͛Δ �
･･･ɹɹΞʔϜ͞ 400NN/500NN
ྫ 
 ॏྔͷ͋ΔπʔϧʹରԠ͢Δ �･･･
ɹɹɹπʔϧՙॏ 2kH/3kH

˔πʔϧΛϗϧμʔͰݻఆ
（HFB-H γϦʔζ）

◆ハンドフリー®アーム（ホルダー交換式）の選定方法:
ᶃ͝༻ͷπʔϧͷॏྔŊ֎ܘŊྗ	τϧΫ
Λ͓͔֬Ί͍ͩ͘͞ɻ
ᶄπʔϧ֎ܘͱπʔϧͷྗʹ߹ͬͨΞλονϝϯτΛ͓બͼ͍ͩ͘͞ɻ
ᶄઌऔ付ՙॏɺ͝ ͷπʔϧͱΞλονϝϯτΛ߹ΘͤͨॏྔͰ͢ɻ༺
ᶆऔ付πʔϧ͕ॏ͍߹ՄಈൣғΛ͍ͨ͘͠߹Ŋ別్͓͍߹Θ͍ͤͩ͘͞ɻ

˔ϋϯυϑϦʔ

■組み合わせ〔HFB-300-1 + HFB-R+ HFB-H**〕

横打ちが安定。ドリルやグラインダー作業に。
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 ΞʔϜɻܕͷಈ੍͕Ͱ͖Δ؆қ࣌࠲छʢ7&����������ʣͰͷணػτϧΫߴ
πʔϧϗϧμʔͱΞʔϜ͕ࣗࡏʹಈ͘ͷͰɺԣଧ͍ͪͨϫʔΫ໘ʹରԠͰ͖Δɻ
˞ిಈυϥΠόʔͷॏྔෛՙܰݮʹɺπʔϧόϥϯαʔʢൢࢢ品ʣΛซ༻͍ͯͩ͘͠͞ɻ

商品
コード 品　番 最大反力

（N・m）
最大荷重
（kg）

取付工具外径
（φmm）

シャフト長さ
（mm）

可動範囲
（mm）

重量
（kg）

JAN
（4907587）

551081 VRS-5 4.5 1.1 40 561 R300～480 0.85 314499
適用機種：VE-5000/VE-6000シリーズ全機種　付属品：自在ブッシュ（予備1個）、ゴムカバーブッシュ

商品
コード 品　番 最大反力

（N・m）
推奨荷重
（kg）

適応ツール外径
（φmm）

アーム長さ
（mm）

可動範囲
（mm）

重量
（kg）

JAN
（4907587）

552055 HFAC-3-1DR 4.5 0.6～1.0 35～45 302+300 R150～650 3.1（付属品除く） 315229
適用機種：VE-3000/ VE-4000(P), AC/ VE-4500(P), AC, -HS4/ VE-5000/VE6000シリーズ　
付属品： ゴムシート：2枚、ホースバンド：1個、六角ボルト/ナットM6：4本、ツールキット：1セット

4.5
N・m

ൣ͍ڱғখ͞ͳϫʔΫͷۀ࡞ʹద͍ͯ͠Δɻ
ύΠϓۚ۩ͳͲ෦ࡐͷলίετԽΛਤͬͨπʔϧՙॏ�LH·Ͱͷػछɻ
औΓ͚ΒΕͨωδకΊυϥΠόʔΛਨɾਫฏʗಉ֯͡ͰҠಈͰ͖Δɻ
πʔϧऔ෦͕ટճ͢ΔͷͰɺҠಈͷଟ͍ۀ࡞ͰπʔϧΛͪ࣋ସ͑ͣʹૢ࡞Ͱ͖Δɻ
ࢧபͷͦ·Ͱπʔϧ͕ࣗ༝ʹಈ͘ͷͰɺίϯύΫτͳۀ࡞εϖʔεͰۀ࡞Ͱ͖Δɻ
εϓϦϯάΛݮΒ͠ɺܰ ҆͘ఆ্ͯ͠Լʹಈ͘ɻ

反動抑制アーム VRS-5

ハンドフリー®アーム HFAC-3-1DR

4.5
N・m

※推奨取付ねじ径 :M6

(mm)
旋回式ツールホルダー

(5
0
0)

φ19

100

300

302

6
0

8
0

80
100

4-φ8

8
0

4-φ8

180°

360°

R650R150

可動範囲

4
02

8
0

8
0

8
0

12
0

613

80

561

20

(mm)

3-長穴

※推奨取付ネジ径：M6

12.5

25
4
020

25
45

7.
5

20

自在ブッシュ

24°
81°

可動範囲

R300 R480

360°
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可動範囲

R450
R600

180°

360°

̛̝ ̨̛̝ ̘ʹ ൺͯൣ͍ڱғখ͞ͳϫʔΫͷۀ࡞ʹద͍ͯ͠Δɻ
ύΠϓۚ۩ͳͲ෦ࡐͷলίετԽΛਤͬͨπʔϧՙॏ�LH·Ͱͷػछɻ
ϝοΩ෦品Λ༻͠ɺృണ͕ΕΛࢠి͏ݏ࠷ʹ͚దԽͨ͠ɻ
औΓ͚ΒΕͨωδకΊυϥΠόʔΛਨɾਫฏʗಉ֯͡ͰҠಈͰ͖Δɻ
πʔϧऔ෦͕ટճ͢ΔͷͰɺҠಈͷଟ͍ۀ࡞ͰπʔϧΛͪ࣋ସ͑ͣʹૢ࡞Ͱ͖Δɻ
ΞʔϜͷಈ͖͕γϯϓϧͰɺਨҠಈָ͕ʹ͓͜ͳ͑Δɻ

商品
コード 品　番 最大反力

（N・m）
推奨荷重
（kg）

適応ツール外径
（φmm）

アーム長さ
（mm）

可動範囲
（mm）

重量
（kg）

JAN
（4907587）

552056 HFKCC-3-1DR 4.5 0.6～1.0 35～45 300+300 R450～600 2.9（付属品除く） 315236
適用機種：VE-3000/ VE-4000(P), AC/ VE-4500(P), AC, -HS4/ VE-5000(P), R, S, -DL5, SOP, RSOP, SSOP/ VE-6000P, 6000(P)-DL5, 6000(P)RSOP　
付属品： ゴムシート：2枚、ホースバンド：1個、六角ボルト/ナットM6：4本、ツールキット：1セット

4.5
N・m

※推奨取付ねじ径 :M6

(mm)

(6
6
0)

φ19

100

30
0

3
0
0

6
0

80
100

8
0

4-φ8

旋回式ツールホルダー

ハンドフリー®アーム HFKCC-3-1DR

ハンドフリー®用バネ 

元アーム 先アーム

元金具からの位置→ 1本目 2本目 1本目 2本目

品　番 取説品番 取説品番 取説品番 取説品番

HFB-300-1 No.6223 No.6176 No.6223 ̶̶
HFB-300-2 No.6258 No.6223 No.6258 ̶̶
HFB-300-3 No.6243 No.6258 No.6258 No.6223
HFC1-300DR No.6244 ̶̶ No.6223 ̶̶
HFAC-3-1DR ̶̶ ̶̶ No.6223 ̶̶
HFKCC-3-1DR No.6258 ̶̶ ̶̶ ̶̶

バネ 先アーム２本目

バネ 先アーム1本目

バネ 元アーム2本目

バネ 元アーム1本目

商品
コード 取説品番

551088 No.6176
551089 No.6223
551090 No.6243
551091 No.6244
551092 No.6258




